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Document technique DT4 

Montage du capteur d’effort et des lamelles ressort  sur la jante et la main 
courante 
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Document technique DT5 

Modèles de résistance des matériaux à la flexion 

N° Modèle Moment fléchissant Flèche maximale Raideur 

1 

 

De A à C 

Mf = 
F·x

2
 

De C à B 

Mf = 
F·(L-x)

2
 

au point C 

f = 
F·L

3

48·E·IGz

 
K = 

F

f
 

2 

 

De A à B 

Mf = 
P∙x∙(L-x)

2
 

Au point milieu 

(x = L/2) 

f = 
5·P·L

4

384·E·IGz

 

K = 
P∙L

f
 

3 

 

De A à B 

Mf = F·(x-L) 

Au point B 

f = 
F·L

3

3·E·IGz

 
K = 

F

f
 

4 

 

De A à B 

Mf = 
P·�x-L
2

2
 

Au point B 

f = 
P·L

4

8·E·IGz

 
K = 

P∙L

f
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Document réponse DR1 

Capteur d’effort fixé sur la roue et actionné par l a main courante 
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Document réponse DR2 

Courbes d’essai mécanique du capteur de force en fo nction du réglage de sa 
molette crantée 

 
Protocole d’essai utilisé : 

– le capteur est monté sur une machine de traction ; 
– la force F est perpendiculaire au levier (au repos) ;  
– le déplacement Dx est mesuré au point d’application de la force et dans la 

direction perpendiculaire au levier (au repos). 

 

Chaîne fonctionnelle de l’assistance électrique : c haîne d’information 
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Document réponse DR3 

Gestion de la loi de commande de l’actionneur élect rique 
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Document réponse DR4 

Modélisation multi-physique 
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Document réponse DR5 

Résultat de la simulation du fonctionnement du faut euil sur sol plat 

 


